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Strata ciepta przez
wentylacje 25-35%

Strata ciepta przez
dach 20-30%

Strata ciepta przez
sciany 20-30%

Strata ciepta przez
okna 10-20%

Strata ciepta przez
podtogi na gruncie
5%
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Parametry niezmienne:
Tyew— temperatura w budynku
R — opér cieplny przegrody

A — powierzchnia przegrody
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Automatyka - podzespoty
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Podzespoty i ich funkcje

Ptyta gtdwna:

przekazniki do sterowania pomp i palnika

m gniazdo do przytgczenia czujnikow

m gniazda do przytgczy elektrycznych pomp obiegu
grzewczego, silnika mieszacza

m bezpiecznik F2, T4 A

Ptyta CPU:

m sterowanie wyjsciami przekaznikow
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Podzespoty i ich funkcje

Ptyta instalacyjna zasilacza:

m zasilanie niskiego napiecia dla podzespotow

elektronicznych

Bezpiecznik F1 6,3A, 250V
o m zabezpieczenie catego urzgdzenia i uktadow

elektronicznych
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Podzespoty i ich funkcje

Kociol grzewczy Wtyk kodujacy kotta
Komunikat w | Oznakowanie | Nr katalog. cze-
skréconym $ci zamiennej
odczycie

Vitola 200, typ VB2A, VX2A 00e1:02 74350 808 7834 995

Vitola 222, typ VE2A
Vitoladens 300-T, typ VW3B
Vitorond 100, typ VR2B, 18 do
63 kW

Vitorond 111, typ RO2D
Vitorondens 200-T, typ BR2
Vitorondens 222-F, typ BS2A
Vitorond 100, typ VR2B, 80 do 00c6:02 7435 811 7834 998
100 kw

Vitogas 200-F, typ GS2, 72 do
144 kW

Vitogas 200-F, typ GS2, 11 do 00f0:02 7435 806 7834 993
60 kW
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STB ,EGO" i ,JUMO”

Przywrocenie na ,EGO”

nie jest mozliwe

STB ,T&G” I@’(
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Podzespoty i ich funkcje

Schematy wtyczki zasilajgcej do palnika

®

T

HESEL LL W o 7

SOCIOLCION,
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st | o =
3] 1 |TR| g
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MM[E]N][T1]T2]s2] B4

Y A A

TWEAI

(&) Do regulatora
Do palnika

Oznaczenia zaciskow

L1 Faza przez zabezpieczajacy
ogranicznik temperatury do
palnika

PE Przewod ochronny do palnika

N Przewod zerowy do palnika

T1, T2 kancuch regulacyjny

S3 Przytacze usterki palnika

B4 Przytacze licznika godzin pracy

 J Sygnat kierunku przeptywu:
regulator — palnik

A Sygnat kierunku przeptywu:
palnik — regulator

Oznaczenia urzadzen

STB Zabezpieczajacy ogranicznik
temperatury regulatora

TR Regulacja temperatury regula-
tora

H1 Sygnat usterki palnika

BZ Licznik godzin pracy
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Podzespoty i ich funkcje

Schematy okablowania wtyczki sterujgcej palnik (2-stopien lub modulacja)

Oznaczenia zaciskow
@ T T6, T7, T8 Ltancuch regulacyjny
i . 2. stopien palnika lub
A regulator modulacyjny”
(poprzez regulator dwupo-
tozeniowy przy eksploa-
tac)i dwustopniowe|;
poprzez regulator trzy-

BN|EBU |BK potozeniowy przy eks-
ri"‘m ploatacji modulowanej)
1 T6 Od palnika
©| Y] [ T7 Palnik modul. wyt.
E?Kz K2 T8 Palnik modul. wt./2. sto-
pien wt.
v Sygnat kierunku
Bn| BK [BU przeptywu:
regulator — palnik
A Sygnat kierunku
przephywu:
palnik — regulator
16 [T7] T4
Oznakowanie kolorami wg normy
DIN IEC 60 757
BK czarny
@ Do regulatora BN brazowy
Do palnika BU niebieski

@ Skrzynka przytaczeniowa z
przekaznikiem K1 i K2
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Praca

Awaria

® | Zasilanie palnika

® | Zapotrzebowanie
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Praca

K3\

® | Zasilanie palnika
® | Zapotrzebowanie
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Automatyka

Regulatory kotiowe

Vitotronic 100 KC2 Vitotronic 200 KO1B

Vitotronic 100 KC4 Vitotronic 200 KO2B
Vitotronic 200 KW6B
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Regulacja statotemperaturowa

VITOTRONIC 100 KC2 VITOTRONIC 100 KC4
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Regulacja statotemperaturowa

Vitotronic 100 KC2/KC4 — schematy hydrauliczne

|\ E:I-‘_I

(B

1 obieg grzewczy bezposredni

Ciepta woda uzytkowa

Zdalne sterowanie:

Termostat Vitotrol 100
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Regulacja statotemperaturowa

Vitotronic 100 KC2/KC4 — schematy hydrauliczne

%52 \103( 197 | a Vi
00 ool 1o Termostat pomieszczenia Vitotrol 100

-usungc¢ mostek miedzy zaciskami 11 3
we wtyku 103

- w miejsce wtyku wpig¢ przewody
termostatu

- przytgcze wykonac¢ przewodem
dwuzytowym 0,75 mm?
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Regulacja pogodowa — Vitotronic 200 KO1B

Vitola 200
Vitola 222

Vitoladens 300-T
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Regulacja pogodowa — Vitotronic 200 KO2B

(® Regulator temperatury

Vitorond 100
Vitorond 111

Vitorondens 200-T
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Regulacja pogodowa — Vitotronic 200 KW6B

y ((8)) ® [96IneL1 LeN OM (MO
" 230V~ I 230V~ IT1
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Vitocrossal 300-F
Vitoladens 300-C
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Regulacja pogodowa
Vitotronic 200 KO1B/KO2B/KW6B - schematy hydrauliczne

3 g
O~ | @]

e

|
| -

U B I

1 obieg grzewczy bezposredni
2 obiegi grzewcze na mieszaczu
Ciepta woda uzytkowa

Zdalne sterowanie x3:
Vitotrol 200
Vitotrol 300
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Wyposazenie dodatkowe szyny komunikacyjnej KM-BUS: Zestaw obiegu grzewczego z
mieszaczem

1145) S
kYJ

KM-BUS

Dostepne zestawy z silnikiem
mieszacza

lub

do montazu nasciennego i wyjsciem
do wysterowania silnika mieszacza
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Wyposazenie dodatkowe szyny komunikacyjnej KM-BUS: Zestaw obiegu grzewczego z
mieszaczem

: N Potencjometr do

= ‘:’c‘_;j??‘fv,w”-”” W przypisania zestawu
do obiegu
grzewczego

Zasilanie wlasne [40]
Sparowane z
wyjsciem napiecia
[40A]

Komunikacja KM-BUS I \ Sterowanie pompa
[14.5,]’ Sparowane wejscie 1 I A obiegu z mieszaczem
wyjscie v \J 120]

Czujnik temperatury zasilania obiegu z mieszaczem Sterowanie silnikiem mieszacza
[2], czujnik temperatury powrotu [17] [52]
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Wyposazenie dodatkowe po stronie niskiego napiecia: Modut EA1

Wykrywanie automatyczne

Zasilanie wlasne [40]
Sparowane z
wyjsciem napiecia
[40A]

Komunikacja KM-BUS
[145]

Wyjscie [157] :
- pompa cyrkulacyjna wody
uzytkowej

- meldowanie usterek

O P — normalnie otwarty

O P — zwarcie (w przypadku awarii kotia)
Kodowanie: adres 36
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Wyposazenie dodatkowe po stronie niskiego napiecia: Modut EA1

Wykrywanie automatyczne

&Co KG

Viessmann Werks GmbH.
D-35107 Allendorf

DE1 DE2 DE3 0-10V
123456 12

L

-l
&=~

Zaleznie od ustawionego
kodu realizacja:

Wejscia:

- Przelgczanie programoéw roboczych z zewnatrz

- Zapotrzebowanie z zewnatrz Wejscie [0-10V]

) BIokowan!e z zewnatrz ] ] Zadanie temperatury zasilania
- Blo_k'O\_Nanle z zeV\{nqtrz ze _zgloszenlem usterki sygnalem napigcia statego

- Wejscie zgtoszenia usterki

- Zadanie krotkotrwatej pracy pompy cyrkulacyjnej
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Wyposazenie dodatkowe: Modut H5

- lancuch zabezpieczen
- awaryjna praca palnika
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Regulacja pogodowa — zdalne sterowanie

Odczyt:

VITOTROL 200A _ _
- temperatura w pomieszczeniu
- temperatura wymagana (tylko

podczas zmiany)

- temperatura zewnetrzna

Nastawy:

| —_— -ustawiane temperatury wymaganej

- tryb party
- tryb oszczedny

- zmiana trybu pracy

- C.0. + C.w.L.
- C.W.U.
- ochrona przed zamarzaniem
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Regulacja pogodowa — zdalne sterowanie

Odczyt:
VITOTROL 300A
- parametry c.o.
- parametry c.w.u.
- parametry pracy kotta
«5IT>» ¥ HK1

Nastawy:
- temperatury pomieszczenia, C.w.U.

*
14°c | 20,5°C~

Dienstag  13.10.09 12:450

- CzasOw pracy c.0., c.w.u., cyrkulaciji

- tryb wakacje

- tryb oszczedny

- odczyt parametrow pracy kotta i
instalaciji

- zmiana trybu pracy

- C.0. + C.W.U.
- C.W.U.
- ochrona przed zamarzaniem

Mozliwos¢ wysterowania do 3
obiegéw grzewczych z jednego
regulatora N



